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Integrovany regulator motoru SMCO02 + ovladac
Manual

It can be directly conn- Zlisaﬁls\f%?Z
ected to stepping motor et

Stepper Motor Controller + Driver Integrated

Physical button | LCD | Auto/manual | TTL serial communication

Adjustable ll Speed [ Angle Adjusting
Delay Regulation |l Adjustment ll Distance
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Prohlasent o vylouZenf odpovédnosti:

Pro elektronické modularni produkty potfebujete mit urcity elektronicky zaklad
a pred poufzitim si peclivé prectéte popis produktu; Produkt neni urcen

pro lékarské, zivot zachranujici, podpurné a jiné Ucely a nelze jej pouZit v
nebezpelnych mistech, jako jsou uhelné doly a ropné sklady. Nezarucujeme, Ze
odpovédnosti; Zisk z produktu je nizky, provozni schopnosti a pouZiti uZivatelem
PrileZitosti se velmi liSi a Zadné elektronické zarizeni nemdze byt spolehlivé.
Vlastnik zafizeni musi ucinit odpovidajici ochranna opatreni a zkontrolovat riziko
plan fizeni. Spolecnost nenese odpovédnost za Zadnou kompenzaci

osobni nebo majetkové ztraty primo ¢i nepfimo zpUsobené zafizenim.

1. Pfedstaveni produktu

Toto je specialni fidici modul pro krokovy motor s jednou hrideli.

V modulu je zabudovana rfada pevnych provoznich rezima, které uzivatelé mohou rychle

vyberte vhodnou stopu pohybu. Vzdalenost / rychlost / zpozdéni / pocet

Cykly Ize uloZit a nastavit i po vypnuti napajeni. MUZe béZet nezavisle jako

modul, nebo jej Ize pouzit spolecné s jinymi systémy.

Lze jej pouZzit v obecnych prlmyslovych kontrolnich pfipadech, nikoli ve specidlnich odvétvich, jako je

jako je Iékarské oSetfeni a protipozarni ochrana nebo Zivot ohroZujici pole.
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2. Parametry produktu

Model: ZK-SMCO02 krokovy motorovy regulator + ovladac
Adaptivni motor: krokovy motor

Pocet fidicich os: jedna osa

Signal motoru: spolecna katoda

Rozsah napajeni: DC 10-30V obecné

Ridi¢sky proud: 4A

Funkce instrukci: zefektivnéni a optimalizace vice béZnych
instrukce

Ovladani zrychleni a zpomaleni: Ano

Ochrana proti pfepdélovani vstupu: Ano

Dalkové ovladani komunikace: sériovy port TTL
Hlavni funkce systému: automaticka, manualni, nastaveni a sériovy port
rizeni

Rozsah rychlosti: 0,1 ~ 999 kol/min

Pocet pulzl pro otaceni vpred: 1-9999999 pulzl
Pocet zpétnych impuls: 1-9999999 impuls(
Pocet cykl: 1-9999

Doba zpoZdéni otaceni vpred: 0,0-999,9 sekund
Doba zpozdéni zpétného chodu: 0,0-999,9 sekund
Rozsah vybéru déleni: 1-128 déleni

Provozni prostfedi produktu: -5 °C - 60 °C (bez kondenzace)
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3. Funkce produktu

——  SMC02 ——

—Product function—

Reverse rotation indicator

Forward rotation indicator | Encoder setting knob

Forward
rotation

Reverse
rotation

Run / pause
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4. Podrobnosti o produktu

SMCO02
EProduct detailsj

S3 S2 S1_|M-SET
ON | ON | ON NC
OFF | ON | ON 1
ON | OFF | ON | 2/A
ON | ON | OFF | 2/B
OFF | OFF | ON 4
OFF | ON | OFF 8
ON | OFF | OFF | 16
OFF | OFF | OFF 32

Subdivision settings  Current regulating potentiometer(0-4A)

rotation
signal

Reserved
signal
A+ A- B- B+

Power supply -

GND: Connected to
negative common
terminal of driver

EN: Connected to driver
enable terminal

DIR: Connected to driver
direction end —GND

PUL: Connected to driver
pulse direction

DC+DC-: Connectedto  _DC-
DC 5V-30V power supply DC+

LONEIIUNLWILLOD [eLsS
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5. Zapojeni produktu

p—= QMO

— Product wiring—
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6. Uvod do funkci rozhrani a zplisob ovladani

Ridici jednotka je rozd&lena do dvou rozhrani: ovladani + rozhrani + nastaveni menu [F]

rozhrani

T SMCO02 ﬂ
Interface function

|[RUN INTERFACE |

Used to display running information during work

MENU SETTING INTERFACE

In actual work, the parameters that need to be
modified are all concentrated here.
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Navod k obsluze

SMCO02
__Operating Instructions —

Run stop exit

In the running interface, the rotary encoder adjusts the speed, CW
button-forward rotation, CCW button-reverse rotation, RUN/STOP
button-operation stops and exits. Long press the encoder to enter
the menu settings.

In the menu setting interface, adjust the rotary encoder to change the
parameter codes F-01~F-13.

Long press the encoder, save the parameters and exit, enter the running
interface.

tune parameter

Exit parameter setting
In the menu setting interface, short press the encoder to enter the F-XX
corresponding menu parameter setting state, the parameter flashes,
short press again to shift, rotate the encoder to adjust the parameters.
Short press the RUN/STOP button to exit the parameter setting and
return to the main menu number adjustment interface.
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Seznam vSech funkci nastaveni nabidky [F]

Sériové Cislo Funkce Nastavitelny rozsah

. F01 ? Vybér rezimu toku akci (podrobnosti niZe v tabulce)
1-9 1
Pocet impulst pro rotaci vpred Jednotka: ¢islo
(horni tFi bity se nastavuji posunem rotacniho enkodéru a horni
tfi bity zobrazuji Hxxx a spodni Ctyfi bity zobrazuji xxxx) 1 -
F-02 9999999 1600
F-03 Rychlost otaceni vpred Jednotka: Otacky/minuta 0,1-999 Pocet zpétnych 10
impulst Jednotka: Cislo (horni tfi bity se nastavuji posunem
rotacniho enkodéru, horni tfi bity zobrazuji Hxxx a spodni Ctyfi
bity zobrazuji xxxx)
F-04 1-9999999 1600
F-05 Rychlost zpétného chodu Jednotka: kruh (otacka)/min 0,1-999 10
Doby cyklu (mezi nimi ----=pocet opakovani) Jednotka: krat 0-9999 nebo bezpocet
F-06 krat 1
Zpozdéni otaceni vpred na misté Jednotka: pfesnost + 0,2
F-07 sekundy ZpoZdéni otaceni 0,0-999,9 0.0
vzad na misté Jednotka: presnost + 0,2 sekundy Pocet impulzl na
F-08 otacku: 0,0-999,9 0,0
1-9999 (X10)
Jednotka: 10 (napfiklad ahel kroku je 1,8 stupiid,
krokovy motor pohani 8 segmentd a jedna
otacka je 360/ 1,8 = 1600, nastaveni 160, skute¢na ¥ 8
F-09 hodnota 1600) 1-9999 160
Obsah zobrazeni hlavniho rozhrani
Nahoru: otacky civky motoru (jednotka: ot./min.)
Downlink: doba zpozdéni (jednotka:
s) / pocet cykll (jednotka: krat)
00- divka motoru
v doba zpoZzdéni
rychlosti
01- Dpby cykl( otacek
civky motoru
F-10 0-1 00
Akce pfi stisknuti tlacitka pauzy 0 - pomalé zastaveni
zpomalovani motoru 1 - motor se okamzité
F-11 zastavi (ma vliv nouzové zastaveni) 0-1 0
Uroven zrychleni a zpomaleni 1-100, 1 nejpomalejsi,
F-12 100 nejrychlejsi 1-100 20
F-13 PoStovni adresa 1-255 1
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FO1vybér reZimu akéniho procesuseznam poZadovanych akénich proces

Popis akce
FO1 PO1 Motor| pracuje s [otacenim knofliku na ovladadi].
Po stisknuti tlacitka se otaci dal a po jeho uvolnéni se zastavi. [Stisknéte ve sméru hodinovych rucicek]
FO1 P02
VZdy otacet dopredu [Stisknéte proti sméru hodinovych rucicek] Vzdy otacet dozadu
Po stisknuti tlacitka pokracujte v otaceni, stisknutim tlacitka STOP zastavite. [stisknéte ve sméru hodinovych rucicek] otaceni vpred
FO1 PO3
[stisknéte proti sméru hodinovych rucicek] otaceni vzad
Po stisknuti tlacitka se mlze otacet vpred nebo vzad se zpoZdénim podle nastavené hodnoty.
FO1 P04 vzdalenost a miiZe se F-07 cyklus opakovat Sestkrat. [Stiskn&te CW] ZpoZdéni otaceni vpfed (F-07) [Stisknéte
Zpozdéni otaceni vzad (F-08)
Po stisknuti tlacitka se muZe cyklicky pohybovat podle nastavené vzdalenosti vpied nebo vzad.
zpoZzdéni (F-06). Navrat na nulu na konci cyklu. [stisknéte CW] zpoZdéni otaceni vpred
FO1 PO5
(F-07), Cyklus (F-06), navrat na nulu [stisknout proti sméru hodinovych rucicek] zpozdéni v opacném sméru (F-08), Cyklus (F-06), navrat na
nula.
Po stisknuti tlacitka se cykluje jizda vpred a vzad podle nastavené vzdalenosti.
FO1 P06 Zkratky: [stisknout ve sméru hodinovych rucicek] zpozdéni vpred (F-07) - zpozdéni vzad (F-08), [stisknout proti sméru hodinovych rucicek]
zpozdéni zpétného chodu (F-08) - zpoZzdéni vpfedného chodu (F-07), nad cyklem (F-06)
Po stisknuti tlacitka se motor bude trvale otacet dopfedu nebo dozadu, uvolnéte
tlacitko, - zpozdéni - navrat na nulu. Zkratky: [stisknout ve sméru hodinovych rucicek] otaceni vpred - uvolnéni -
FO1 PO7
zpozdéni (F-07) - navrat na nulu, [stisknout proti sméru hodinovych ruci¢ek] otaceni vzad - uvolnéni - zpozdéni (F-08) - navrat
na nulu.
FO1 PO8 Po stigknuti tlacitka, vpfed nebo vzad - zpozdéni dle nastaveného casu.
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Recyklovatelné (F-06). Zkratky: [stisknéte CW] doba otaceni vpred (F-07) - zpozdéni (F-08),

[stisknéte proti sméru hodinovych rucicek] doba otaceni vzad (F-08) - zpozdéni (F-07), vy3e uvedeny cyklus (F-06).

FO1

P09

Po zapnuti se automaticky prepind dopfedu a dozadu podle nastavené hodnoty.

vzdalenost. Zkratky: zpozdéni vpfed (F-07) - zpozdéni vzad (F-08), cyklus (F-06)

7. Velikost produktu

SMC02
E

roduct si

Net weight: 64g
Weight: 90g (with packaging)
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Komunikacni protokol regulatoru krokového motoru SMCO1

V1.0

1. Uvod do protokolu

Je pouZito rozhrani pro pfenos sériového portu TTL a komunikacni protokol je

Protokol MODBUS-RTU. Tento produkt podporuje pouze funkéni kédy 0x03, 0x06 a 0x10.

2. Uvod do komunika¢niho protokolu

PFenos informaci probiha v asynchronnim rezimu, v rezimu Modbus-RTU.

Startovaci bit 1
Datovy bit 8
Paritni bit Zadny
Stop bit 1

Struktura datového ramce

Datovy ramec Kéd adresy Funkéni kéd Datové oblast Kontrola CRC
interval
Vice nez 3,5 bajtl 1 bajt 1 bajt N bajtd 2 bajty

PFed odeslanim dat je vyZzadovan klidovy ¢as datové sbérnice, tj. Zddny €as pfenosu dat neni delSi nez 3,5 bajtu (napf¥. 5 ms pfi
pFenosové rychlosti 9600 baudu). Pfenos zpravy musi zacit s pauzou alespoi 3,5 bajtu. Cely rdmec zpravy musi byt pouZit jako nepretrzity
datovy pfenosovy proud. Pokud je pfed dokoncenim ramce pauza del3i nez 3,5 bajtu, pFijimaci zaFizeni obnovi nedokongenou zpravu a
predpoklada, Ze dal3i bajt je adresni pole nové zpravy. Podobné, pokud nova zprava zacina pfedchozi zpravou o délce mensi nez 3,5 znaku,

prijimaci zafizeni ji bude povaZovat za pokracovani predchozi zpravy.

2.1 kéd adresy

Adresni kéd je prvni bajt (8 bitl) kazdého komunika¢niho informacniho rdmce, v rozsahu od 1 do 255 (pocatecni vychozi hodnota je
1,0, coZ je také adresa vysilani).
Tento bajt indikuje, Ze podfizena jednotka (slave) s adresou nastavenou uZzivatelem obdrzi informace odeslané hostitelem. Kazda podFizena
jednotka (slave) musi mit jedine¢ny adresni kdd a pouze podfizena jednotka, ktera spliuje adresni kéd, mdzZe reagovat na informace
zpétné smycky. KdyZ podrizena jednotka (slave) odesle zpét informace, vracena data zacinaji prislusnymi adresnimi kédy. Adresni kéd
odeslany hlavni jednotkou (master) oznacuje adresu podrizené jednotky, kterd ma byt odeslana, a adresni kéd vraceny podrizenou

jednotkou oznacuje vracenou adresu podfizené jednotky. Odpovidajici adresni kéd indikuje, odkud informace pochdazi.
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2.2 funkéni kéd

Funkéni kéd je druhy bajt pfenaSeny v kazdém komunikacnim informacnim rdmci a funkéni kédy, které Ize definovat
komunikacnim protokolem Modbus, jsou od 1 do 127.
Je odeslan jako poZadavek nadfizeného zafizeni a prostfednictvim funkéniho kédu sdéluje podfizenému zafizeni, jakou akci ma
provést. Funkcni kéd vraceny podfizenym zafizenim je v odpovédi podfizeného zafizeni stejny jako funkéni kéd odeslany
hostitelem a indikuje, Ze podfizené zarizeni odpovédélo hostiteli a provedlo pfislusné operace. Toto zafizeni podporuje pouze
funké&ni kody 0x03, 0x06 a 0x10.

Funkce definice Operace (binarni)

kod

0x03 Ctent dat registru Cteni dat z jednoho nebo vice registr

0x06 Zapiste jeden registr Zapisuje sadu binarnich dat do jednoho registru
0x10 Zapis do vice registru Zapis vice sad binarnich dat do vice registr(

2.3 registr

Uvod do protokolového registru (data v adrese jednoho registru jsou dvoubajtova data)

jméno vysvétlit Cislo Cteni Registra&ni
z a adresa
bajty
ing

Systémové parametry budou zapsany a uloZzeny
F-01 Vybér rezimu toku akci 2 R/W 0000H
F-02 Pocet pulz{l oté&eni vpied 2 R/W 0001H
F-03 Rychlost otageni vpred (x10) 2 R/W 0002H
F-04 Pocet zpétnych impuls(i 2 R/W 0003H
F-05 Zpétna rychlost (x10) 2 R/W 0004H
F-06 Pocet cyklli 2 RIW 0005H
F-07 ZpoZdéni otaceni vpred na misté (10x) 2 R/W 0006H
F-08 Zpozdéni pfi couvéni (10x) 2 R/W 0007H
F-09 Polet pulzli na otacku 2 R/W 0008H
F-10 Obsah zobrazeni hlavniho rozhrani 2 R/W 0009H
F-11 Akce pfi stisknuti kldvesy pauzy 2 R/W 000AH
F-12 Uroven zrychleni a zpomaleni 2 R/W 000BH
F-13 Adresa modulu 1-255 2 R/W 000CH
CcoM Poufijte prikaz pro fizeni sériového portu 0 2 R/W 000DH

misto 1
Predist informace o operaci

Aktualni stav motoru: 00 - zastaveni 01 - zrychleni | 2 R 0010H

02 - zpomaleni 03 -
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konstantni rychlost
Aktudlni smér otaceni motoru: 00 - 2 R 0011H
otaceni vpred 01 -
obracena rotace
PFikaz pro ovladani sériového portu (nastaveni adresy com (00 0C) na 1 reZim ovladani
sériového portu pred ovladanim sériového portu)
Serial Provozni rezim Fizeni sériového portu 00 otaceni | 2 R/W 0100H
vpred 01 otaceni vzad
ovlddani portdl rotace 02 pomalé zastaveni 03 okamZité zastaven
provozni
na
prikaz Rizeni sériového portu, 00 - bez trvalé rotace, 01 - | 2 R/W 0101H
povolit trvalou rotaci, vychozi hodnota 0
Polet impulzl vzdélenosti pro operaci fizeni | 2 R/W 0102H
sériového portu je o 16 bitl vyssi (pracuje
za trvalé rotace). Vychozi hodnota je
10000.
Polet impulzl vzdélenosti pro operaci fizeni | 2 R/W 0103H
sériového portu je o 16 bitd nizsi (pracuje za
permanentni rotace). Vychozi hodnota
je 10000.
Uroveh zrychleni a zpomaleni fizeni sériového portu je 1- 2 R/W 0104H
100 a vychozi hodnota je 20.
Rychlost ovladani sériového portu je ve 2 R/W 0105H
vychozim nastaveni 100
Priklad 1: ¢teni systémovych parametra (F-01 az F-02)
Pouzijte instrukci [03 (0x03) read hold registr].
Odeslani hostitelem:
01 03 00 00 0002 C4 0B
Otrok Funkce Pocatecni adresa Potet Kontrola CRC
adresa kod Specifikace je 2 registry kéd
(cist bajty
registr)

Ovladac odpovida:

01 03 04 00 01 06 40 A9 A3
Otrok Funkce Pocet Hodnota registru Kontrola CRC
adresa kod registry x2 Cislo = pocet kod

(Cist registry x2

registr)

Priklad 2: provoz radice sériového portu
1) Nastavte Fidici jednotku do rezimu fizeni pres sériovy port
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Odeslani hostitelem:

01 06 00 0D 00 01 D9 C9
Otrok Funkce Pocatecni adresa Zapsat hodnotu Kontrola CRC
adresa kod Specifikace je 2 bajty MnoZstvi: 2 kod
bajty
Ovladac odpovida:
01 06 00 0D 00 01 D9 C9
Otrok Funkce Pocatecni adresa Zapsat hodnotu Kontrola CRC
adresa kod Tenrtarto MnoZstvi: 2 bajty kod
specifikace je 2
bajty
2) Upravte parametry ovladani sériového portu
Odeslani hostitelem:
01 10 0102 0002 04 00 00 4E 20 4B 9E
Otrok Funkce Pocatecni adresa Pocet Pocet Zapsat hodnotu
adresa kod Tenrtarto registry bajty MnoZstvi: = Kontrola
specifikace je 2 pocet baijtl kod
bajty
Ovladac odpovida:
01 10 0102 0002 E1F4
Otrok Funkce Pocatecni adresa Pocet registr(i Kontrola CRC
adresa kod Tenrtamo koéd
specifikace je 2
bajty
3) Ovladani sériového portu vpred
Odeslani hostitelem:
01 06 0100 0000 88 36
Otrok Funkce PocatecCni adresa Zapsat hodnotu Kontrola CRC
adresa kod Specifikace je 2 bajty MnoZstvi: 2 kod
bajty
Ovladac odpovida:
01 06 0100 00 00 88 36
Otrok Funkce Pocatecni adresa Zapsat hodnotu Kontrola CRC
adresa kéd MnoZstvi: 2 bajty kéd

specifikace

je 2 bajty




