Stavebnice podvozku se sledovacem cary D2-1

1.1 Uvod

Stavebnice podvozku se sledovaéem cary je Uvodni elektronicka sada navriena tak, aby pomohla
détem nebo elektronikiim, nadSenctdim i novackim ziskat zakladni znalosti elektroniky, jako je pdjeni a
o jednoduchych obvodech (obvod fotoelektrického senzoru, komparator napéti, fizeni motoru, IR
senzor, C51 MCU). Sledovani cary je navrzeno na principu infracerveného senzoru a odrazivosti
svétla, kdyZ se svétlo vyzaruje na bilé a cerné predmeéty. Infracervena LED vydava infraCervené svétlo,
které se odrazi na fotorezistor, ktery ho poté detekuje. Zda je auto na bilé plose, nebo na cerné je
detekovano zménou odporu fotorezistoru a pomoci toho lze automaticky regulovat smér jizdy. Neni
nutné Zadné programovani a veskeré pajeni je vhodné pro zacatecniky, takZe je idedlni pro zacinajici
elektronické nadsence.

Baterie nejsou soucasti sady

1.2 Seznam soucastek




Oznaceni Typ soudastky Hodnota et ks

Ic1 Komparator LM393 1

Patice &pin 1
Cl Elektrolyticky 100uF 1
c2 kondenzator 100uF 1
R1 Potencometricky 10K 1
R2 trimr 10K 1
R3 3.3K 1
R4 3.3K 1
R3 21 1
RG& 51 1
R7 Rezistor 1K 1
R8 1K 1
RS 10 1
R10 10 1
R11 51 1
R12 51 1
R13 i CDS3 1

Fotorezistor
R14 CDs5 1
D1 Infraéervena LED LED 1
D2 éiré pouzdro LED 1
D4 . . LED1 1
Cervenia LED
D5 LEDZ 1
Q1 i 8550 1
Tranzistor

az2 8550 1
51 Spinaé SWITCH 1

Mechanické soucastky

Motor 1D3-100 2
Kole¢ko 2
Gumovy krouzek 25%25 2
Sroub Kola M2 2*7 3
Sroub predni MS5X30 1
Matice predni M5 1
Ozdobna matice M5 1




1.3 Schéma zapojeni
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1.4 Montazni navod
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1) Pajenisoucastek

Na desku plosnych spojd pfipdjime vsechny soucastky, které se nachazeji na vrchni vrstvé
plosného spoje. Na obrazku vyse se jedna o soucastky zelené barvy. Soucastky, které patfi na
spodni vrstvu — fotodiodu a fotorezistor zatim neosazujeme. Na obrazku vyse se jedna o
soucastky modré barvy. Dbejte na spravné hodnoty a v pripadé elektrolytickych kondezator( a
LED diod | na spravnou polaritu soucastek podle schématu a obrazku vyse. Stejné zanceni je i na
desce plosnych spoji vyobrazeno bilym potiskem. V ptipadé integrovaného obvodu LM393 se na
desku paji pouze patice a samotny integrovany obvod se do ni zasune. Po zapdjeni soucastek
zkontrolujte zda jsou soucastky spravné zapdjeny a Ze nikde nejsou cinové mustky mezi vyvody.
Pfipadné nedostatky opravte.

2) Mechanické sestaveni

Pomoci oboustranné lepici pasky na desce plosnych spoji prilepte drzak baterii a jeho vodice
provléknéte otvorem v plosném spoji na spodni stranu. Tam vodice pfipdjete na pripravené pajeci
plosky oznacené BT1 3V — Cerveny vodic pripajejte na plosku oznacenou + a Cerny vodic na plosku
druhou. Vodicée Ize dle potreby zkratit na pozadovanou délku. Na kolecka navléknéte gumicky,
které slouzi jako pneumatiky. Poté nasadte a prisSroubujte kolecka na motorky. Na pajeci ocka
motorU pripdjejte vodice dvoulinky dodavané v sadé. Motory poté prilepte na plosny spoj opét
pomoci oboustranné lepici pasky, kterd je jiz ptilepena na pozicich pro motory. Dbejte na to, aby
mély kolecka dostaec¢nou vili mezi plosSnym spojem. Pfipdjejte vodi¢e od motord na pajeci plosky
oznacené jako M1 a M2. Do otvoru v predni ¢asti ploSného spoje ptisSroubujte Sroub, ktery bude
slouZit jako predni kolecko a na jeho konec nasroubujte ozdobnou matici.

3) Pripajeni soucastek spodni vrstvy
Pfipdjejte infracervenou LED diody a fotorezistory na spodni stranu plosného spoje tak, aby byly
ve vzdalenosti cca 5mm od podlozky. Dbejte na spravnou polaritu LED diod.

4) Zprovoznéni

VloZte do bateriového drzaku dvé baterie velikosti AA a zapnéte spina¢ S1 SEITCH. Pokud jsou oba
snimace na bilém podkladu, podvozek by se mél pohybovat rovné dopredu. Pokud se kolecka toci
kazdé jinym smérem, bude nutné u motoru, kde se kolecko toci dozadu zaménit propojeni
cerveného a ¢erného vodi¢e motoru. Nyni postavte podvozek na srdhu s ¢ernou ¢arou a podvozek
by mél tuto ¢aru kopirovat. Pokud na nékteré strané snimac ¢aru nedetekuje, Ize jeho citlivost
upravit nastavenim trimru R1, nebo R2, podle toho, kterou stranu je potfeba doladit.
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